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Deklaracja zgodnosci EC
Zgodnie z Dyrektywg maszynowg UE 2006/42/EC Aneksem Il 1.A

Producent Osoba upowazniona do sporzadzenia dokumentacji technicznej
Mobile Industrial Robots ApS Claus Jogrgensen
Emil Neckelmanns Vej 15F Mobile Industrial Robots ApS

DK-5220 Odense S@

Opis oraz identyfikacja urzadzenia:

Produkt: MiR500
Wersja sprzetu: 11
Nr seryjny: 190500021100160 i wyzsze

Opisane powyzej urzadzenie jest zgodne z odpowiednimi przepisami Unii Europejskiej:
2006/42/EC Dyrektywag maszynowg
2014/30/EU Dyrektywg kompatybilnosci elektromagnetycznej
2014/53/EU Dyrektywg radiowa.

Uzyto nastepujacych zharmonizowanych standardéw:

EN 1525:1997 Bezpieczenstwo ciezarowek przemystowych — Ciezaréwki bezzatogowe i ich systemy, z
wyjatkiem Klauzuli 6.2 i Aneksu A. Komisjonowanie wg Klauzuli 6.2 i zgodnos$¢ z Aneksem A
stanowig wytgczng odpowiedzialnosc¢ integratora na miejscu.

ENI1SO 12100:2010 Bezpieczenstwo maszyn — Ogolne zasady projektowania — Ocena oraz zmniejszanie ryzyka.

EN ISO 13849-1:2015 Bezpieczenstwo maszyn — Czesci ukladéw sterowania zwigzane z bezpieczenstwem - Czes¢
1: Ogdlne zasady projektowania.

EN ISO 13850:2015 Bezpieczehstwo maszyn — Funkcja zatrzymania awaryjnego — Zasady projektowania.
EN 61000-6-1:2007 Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna (EMC) — Cze$¢ 6-1: Normy ogdélne — Odpornosé w
Srodowiskach: mieszkalnym, handlowym i lekko uprzemystowionym.

EN 61000-6-4:2007 Kompatybilno$c¢ elektromagnetyczna (EMC) — Czes¢ 6-4: Normy ogoine — Norma emisji w
/A1:2011 srodowiskach przemystowych.
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Ttumaczenia niniejszego dokumentu sg dostepne po www.mir-robots.com > zalogowaniu sie Dystrybutora.
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